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هههای دکتری ههها و رسال هنناام پایقا
LPV  مدل سازی و کنترل ■ سیستم انتقال قدرت هیدرواستاتیک به منظور استفاده در توربین های بادی

محمدجواد یارمحمدی جللی فراهانی
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هیارشد هههای کارشناس هنناام پایقا
■ کنترل کننده مقاوم موتور سوئیچ رلوکتانس

مجید احمدی
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LPV : طراحی کنترل کننده ی پیش بین برای سیتم های ■ کاربرد در سیستم توربین بادی
سامان آذرشب
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طراحی فیلتر برنامه ریزی شده ی بهره برای سیستم های زمان گسسته خطی متغیر با پارامتر با بهره گیری از پارامترهای برنامه ریزی غیردقیق
■

مهشید جمال انارکی
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■ طراحی کنترل کننده مقاوم مرتبه -ثابت برای سیستم تعلیق فعال با استفاده از روش چند جمله ای های مثبت
سجاد حسینی فرد
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■ طراحی کنترل کننده مقاوم مرتبه ثابت برای سیستم های نامعین پلی تاپیک خطی تغییر ناپذیر با زمان
هادی علی محمدی
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